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愛知農業を維持継続するための
農作業軽労化汎用機械の開発と普及

課題／背景

■問い合わせ先／愛知工業大学　情報科学部　塚田　敏彦
　e-mail : tsukadaa@aitech.ac.jp　　電話番号：0565-48-8121（内2403）

　愛知県は農業産出額全国8位（2949億円、2019年）の隠れた農
業県である。そのうち、キャベツの産出額は約一割（300億円弱）
を占めており、愛知県にとって大変重要な農作物である。愛知県の
キャベツの多くは、基準の大きさに達したもののみを選別して収穫
する「拾い採り」で生産されるのが特徴で、高い単価で取引され
る。「拾い採り」には、広大な耕作地の生育状況の見回りや生育管
理を要し、さらに重いキャベツを収穫する作業が伴うため、農家に
とって重労働となり、生産継続における大きな課題となっている。
農機具メーカから販売されている大型キャベツ収穫機は、バリカン
のように畑のキャベツを一斉に刈り取る方式であり、「拾い採り」
への適用は困難である。我々は、キャベツの管理作業を軽労化する
ための技術を農家と共に開発し、その普及展開に取り組む。そし
て、愛知県のキャベツ生産を継続させ、日本一を維持することを目
指す。

Cabbage production in Aichi Prefecture is an important crop of the prefecture with a calculated value of just under 30 billion 
yen. For farmers, it is hard work to monitor and manage the growing conditions of vast cultivated land, and harvest heavy 
cabbages in large fields, which is a major concern for the continuation of production. We will work on developing and 
disseminating technology to reduce the labor of patrol management and harvesting work. We will develop support 
technology for (1) harvesting and (2) grasping growth. (1) We aim to develop a vehicle that autonomously participates in 
harvesting by making the vegetable transporter electric and intelligent. (2) We will establish technology to understand the 
growth situation from images taken by drones, and provide advice on cultivation management.

～キャベツ生産の継続、生産量一位の維持を目指して～
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　キャベツの生産作業の①収穫作業と②生育把握を支援するための
技術を開発する。①収穫作業支援では、現在、愛知県で行われてい
る「拾い採り」で広く普及し使われている野菜作業車の知能化を目
指す。まず、国内で普及している野菜作業車の電動化に取り組む。
次に、自動運転/遠隔運転技術を導入し、自律して収穫作業に参画
する作業車の開発を行う。そのために必要な、収穫作業者に追従し
た移動、遠隔で声やジェスチャーなど、デバイスフリーで安全に操
作可能なインタフェースの検討開発を行う。②生育把握では、ド
ローンにより撮影された画像などから生育状況を把握する技術を確
立させる。ドローンの画像から生育の指標となるキャベツの特徴を
求め、株ごとの生育状況を把握することで、生育のバラツキを抑え
るための栽培管理をアドバイスする。また、現在は熟練の農家が
行っている収穫判断をセンシングにより支援することを目指す。

キャベツ栽培フェーズと開発項目

収穫支援（自動運転）緊度推定

空撮画像から開帳測定

生育判断アドバイスシステムの構成

作業車による生育把握と施肥制御


